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DaVinci ist ein Multifunktionsinstrument der neuesten Generation.

Entwickelt und gebaut auf Grund der Erfahrungen von Starlane
in der MotoGP, Superbike und Supersport Meisterschaften.
Es ist das Instrument das jeder Fahrer braucht, um beste Resultate im Sport
oder der Rennanwendung seines Motorrads zu erreichen. Es ist universell,
aber auch mit ,plug kits” fur die Steckverbindung zum Original Kabelbaum der

gangigsten Motorrader erhéltlich.

Der DaVinci-S Kit beinhaltet:

- DaVinci-S Instrument



Universalhalteplatte mit Silentblocken
Universal Kabelbaum

USB Datenkabel fur die Verbindung zum PC
Installations- und Bedienungsanleitung

Extra Inhalt DaVinci-SX:

PowerShift Anschlusskabel
PowerShift NRG Sensor Kit
PowerShift Installationsanleitung

Optional:

SpeedKit fur Motorréader ohne Drehzahlsensor

Kihlwassertemperatursensor

Plug Kit (Adapter fiir den Anschluss an den Original Motorrad Kabelbaum fiir die géngigsten
Fahrzeuge erhaltlich)
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Vorderansicht
Die Vorderansicht des DaVinci-S enthélt:

e Drehzahlleiste

e Schaltblitz

e Einstellbare Alarm LEDs

e ,BestlLap“LED

o Datenerfassung LED

e Hinterleuchtetes LCD Display

o Helligkeitssensor fur die automatische Helligkeitsanpassung der Drehzahlmesser LEDs

e Tastenfeld

Installation des DaVinci-S

DaVinci-S wird an den Original Instrumentenbefestigungen des Motorrads angebracht, durch die
mitgelieferte Halteplatte. Wenn Sie fiir Ihr Motorrad einen ,plug kit* erworben haben, richten Sie sich

bitte nach den Anweisungen im ,plug kit".

Fuhren Sie die folgenden Installationsschritte aus:

1. Entfernen Sie die Motorradverkleidung.

2. Uberpriifen Sie, dass der Ziindschliissel NICHT steckt.

3. Entfernen Sie Ihr Original Anzeigeinstrument und den Instrumentenstecker des Geréates.

4, Bohren Sie Locher in die Motorradhalterung, um die Halteplatte mit Hilfe der 3 Silentblécke mit

den M4 Gewinden zu befestigen. Benutzen Sie dabei einen solchen Abstand, dass die
Bohrungen mit den vorhandenen Léchern der Halteplatte Ubereinstimmen. Montieren Sie jetzt
die 3 Silentblécke so auf die Halteplatte, dass Sie mit den gebohrten Léchern tibereinstimmen.
5. Befestigen Sie das DaVinci-S auf der Halteplatte mit den mitgelieferten M3 Schrauben und
Abstandshaltern. ACHTUNG! Verwenden Sie zur Befestigung IMMER die Silentbldcke

zwischen Instrument und Motorradhalterung.
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6. Folgen Sie den untenstehenden Verbindungsanweisungen
Wenn alle Anschliisse komplett sind, stecken Sie den Zindschlissel ein und stellen Sie lhn
auf Zundung an Stellung.

DaVinci-S schaltet sich ein.

DaVinci-S Stromversorgung
Verbinden Sie das rote Stromversorgungskabel mit einem schliisselgeschalteten +12V Anschluss und

das schwarze Massekabel mit dem Rahmen oder jedem anderen Massepunkt, wie z.B. dem Minuspol

der Batterie.

Verbindung des DrehzahImesserkabels
DaVinci-S kann auf verschiedene Arten angeschlossen werden. Verbinden Sie das violette Kabel mit

einem Drehzahlmesserausgangssignal mit niedriger Spannung (Rechtecksignale 0-5V oder 0-12V)
oder mit dem Orangenen Kabel fir Hochvoltsignale (0-150V).
A. Niedrigvoltverbindung:
Verbinden Sie das VIOLETTE Kabel zum Drehzahlmessersignalausgang, dass von der ECU zum
Stecker des Original Instruments geht. Bei dieser Anschlussart darf das ORANGENE Kabel
NICHT angeschlossen werden. Auf Grund von auftretenden Spitzenspannungen ist das Violette

Kabel nicht geeignet um an der Priméarseite der Ziindspule angeschlossen zu werden.
B. Hochvoltverbindung:
Verbinden Sie das ORANGENE Kabel mit einem der Zuleitungskabel (Primarkreis) zu den

Zindspulen. Bei dieser Anschlussart darf das VIOLETTE Kabel NICHT angeschlossen werden.

ACHTUNG! Verbinden Sie auf gar keinen Fall das VIOLETTE Kabel mit einem Kabel der Ziindspulen

oder einem anderen Kabel das mehr als 12V fiihrt, um die Beschadigung des Drehzahlkanals zu

vermeiden

Verbindung der Warnanzeigen
DaVinci-S ist in der Lage Leerlauf, Oldruck, Kraftstoffreserve und Fernlichtanzeige zu steuern. Der

Zugang zu der Warnleuchtenansteuerung kann nicht vereinheitlicht werden, da jeder Hersteller seine

eigenen Wege zur Aktivierung der Warnleuchten hat. D.h. die Warnleuchtenfunktionalitét des

universellen DaVinci-S kann nicht garantiert werden, obwohl die Software ein breites Band an

Mdglichkeiten der Konfiguration der Warnleuchten der derzeit gangigsten Motorrader bereithalt.
Neutral = Blaues Kabel

Kann verbunden werden mit dem Kabel das zum Originalinstrument fihrt und dieses spezifische Licht

ansteuert, oder direkt an das Kabel das vom Leerlaufschalter des Getriebes kommt.

Oil = WEINRE o=



Kann verbunden werden mit dem Kabel das zum Originalinstrument fiihrt und dieses spezifische Licht

ansteuert, oder direkt an das Kabel das vom Olsensor des Motors kommt.

Fuel (Kraftstoff) =
Kann verbunden werden mit dem Kabel das zum Originalinstrument fiihrt und dieses spezifische Licht

ansteuert, oder direkt an das Kabel das vom Kraftstoffsensor des Tanks kommt.

Beam (Fernlicht) = Graues Kabel
Kann verbunden werden mit dem Kabel das zum Originalinstrument fiihrt und dieses spezifische Licht

ansteuert, oder direkt an das Kabel das das Fernlicht mit Strom versorgt.

Verbindung des Geschwindigkeitssignalgebers fir die Ganganzeige und
Gesamtkilometer _oder

Montage des Speed Kits ( Optional fir Motorrader mit mechanischer
Geschwindigkeitstibertragung)

Verbinden Sie das GRUNE Kabel mit dem Geschwindigkeitssignalausgangskabel, dass vom
Geschwindigkeitssensor (normalerweise an einem der Rader positioniert oder am Getriebe) zum

Stecker des Originalinstruments fihrt.

Wenn an lhrem Motorrad kein Geschwindigkeitssensor vorhanden ist und die Geschwindigkeitswerte
mechanisch tber eine Tachowelle zum Instrument geschickt werden, kénnen Sie den optionalen
Speed kit installieren. (Code CSKNP) Dieser ermittelt die Anzahl der Bolzen der Bremsscheibe die
den Sensor passieren. Auf der Basis der Anzahl der Impulse und dem eingegebenen Radumfang
berechnet DaVinci-S die Geschwindigkeit und die zuriickgelegte Wegstrecke.

Fir eine korrekte Ganganzeige muss der Sensor die HINTERrad Drehzahl messen.

Fuhren Sie die folgenden Schritte durch*:

1. Setzen Sie den Sensor in das vorgesehene Loch der Halterung ein und positionieren ihn
so, dass die Bolzen der Bremsscheibe in einem Abstand von ungefdhr 1mm an der
Sensorspitze vorbeilaufen.

2. Ziehen Sie die Muttern des Sensors an, um ihn an der Halterung zu befestigen.

ACHTUNG! Ziehen Sie die Muttern nicht zu fest, um eine Beschadiqung des Sensors zu

verhindern.
3. Befestigen Sie das Kabel am Gabelholm mit den mitgelieferten speziellen Schellen,
sodass das Kabel wahrend der Benutzung niemals unter Spannung steht.
4, Verbinden Sie den Sensor wie folgt:
BRAUN = +12V geschaltetes Plus
BLAU = Masse

Schwarz = Instrument Drehzahl Eingang

5. Drehen Sie den Zundschlussel in die Stellung Zindung.
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6. Uberpriifen Sie, ob der Sensor funktioniert: immer wenn ein Bolzen den Sensor passiert,
muss die gelbe LED in der Nahe des Kabelausgangs des Sensors aufleuchten. Wenn das
nicht passiert, bringen Sie den Sensor ein wenig néher an den Bolzen heran. (Der Bolzen
muss aus eisenhaltigem Material sein). Im Fall von Innensechskantschrauben,
positionieren Sie den Sensor ein bisschen versetzt zum Schraubenkopf, um zu verhindern

das die LED 2 Mal aufleuchtet wegen des Lochs im Schraubenkopf (siehe Bild)

Falsche Ausrichtung:

Hexagon Socket Screw
Sensor

Richtige Ausrichtung:

Hexagon Socket Screw
Sensor

*Wenn die Gabel keine Klemmschrauben hat, stellen Sie eine geeignete Halterung her und fahren ab
Schritt 4 fort.

Verbinden des MotorkUhlmitteltemperaturkabels

Es gibt 2 Wege die KuhImitteltemperatur zu ermitteln:

Durch den ,,A* Adapter: DaVinci-S liest die Temperatur von selben Sensor, der von der Werks ECU
benutzt wird

Durch den ,B* Adapter: DaVinci-S liest die Temperatur von einem Fahrzeugsensor der nicht mit der
ECU verbunden ist (z.B. Honda, Kawasaki und alte Ducati Modelle) oder vom optionalen STARLANE

Sensor, der fir 19mm und 26mm Anschliisse verfugbar ist.

LA" Adapter Installation:



Suchen Sie den Kuhimitteltemperaturgeber des Motorrads. Er ist normalerweise mit 2 Kabeln
angeschlossen, wovon 1 Kabel direkt auf Masse geleitet wird. Der andere wird mit der ECU des
Motorrads verbunden. Verbinden Sie dieses Kabel mit dem BRAUNEN Kabel des DaVinci-S . Die
Verbindung muss parallel sein. Zerschneiden Sie das Originalkabel zur ECU nicht.

»,B" Adapter Installation:

Der optionale Temperaturgeber muss mit dem Gummischlauch des Kiihlerausgangs verbunden
werden und mit 2 Metallschellen befestigt werden.

Verbinden Sie das Sensorkabel mit dem 2 PIN Stecker des DaVinci-S.

Bei Motoren die einen Sensor besitzen der nicht zur ECU geht, ist es mdglich den ,B* Verbinder zu
zerschneiden und das WEISSE Kabel mit dem Sensorsignal Pin zu verbinden und das GRUNE Kabel

mit dem Masse Pin.

Hauptbildschirm

Der Hauptbildschirm zeigt die wichtigsten Informationen in 2 verschiedenen Modi an: Stralden Modus
und Rundenzeitmodus. Das System schaltet automatisch in den Rundenzeitenmodus sobald eine
Start/Ziellinie entdeckt wurde. Sie kénnen auch von Hand hin- und herschalten, indem Sie die
.Pfeiltaste nach unten” driicken.

Im StralRenmodus werden angezeigt:

SCALA BARRA LED VELOCITA' GPS
LED BAR iANGE GPS SPEED
13 14 15 16 i
GIRI MOTORE <« MARCIA INSERITA
_—
ENGINE RPM D D D ENGAGED GEAR
Rpm Kmh
fu 12 III GEAR
ELENCO SPIE
ALarm LisT  —* [Fuel ~“Trio Odo.|
P CHILOMETRI PARZIALI
Beam | TRIP ODOMETER
Neutral Odo. T°t CHILOMETRI TOTALI
OFS TIME » 01:12 0| o DisTance
: RANDY \. 12.8V/ TENSIONE BATTERIA
sateELLm ops [ i B/ USB | -—
GFS SATELLITES ? BATTERY VOLTAGE
CONNESSIONE ATTIVA: USB O BT CAMPO TESTO PERSONALIZZABILE TEMPERATURA MOTORE
ACTIVE CONNECTION: USB OR BT PER ES. NOME MOTO O PILOTA ENGINE TEMPERATURE

CUSTOMIZABLE TEXT FIELD
FOR EX. BIKE MODEL OR RIDER NAME

Im Rundenzeitmodus werden angezeigt:



SCALA BARRA LED TEMPERATURA MOTORE DISTACCO CRONOMETRICO
LED BAR RANGE  ENGINE TEMPERATURE 1 LAP TIME DELAY

13 14 15 16

GIRI MOTORE »
ENGINE RPM

MARCIA INSERITA
ENGAGED GEAR

veLocita'gps  |Oil
GPS SPEED
Fuel

ELENCO SPIE
ALARM LIST —™ |Beam

[ ]
NUMERO GIRO
Neutral D D . D D . D D - IDAE “4—CURRENT LAP NUMBER
SATELLITI GPS . TENSIONE BATTERIA
SMTELLTIGPS —»15: 8 [USB] MUGELLO [T2.8V] «— JENIoNG BATIeR

TEMPO MIGLIOR GIRO
BEST LAP TIME

CONNESSIONE ATTIVA: USB O BTJ CIRCUITO DEL TRAGUARDO CORRENTE ~ LAP TIME
ACTIVE CONNECTION: USB OR BT CURRENT TRACK FINISH LINE TEMPO SUL GIRO

Um die Merkmale Trajektion, Gange, Drehzahl und Geschwindigkeit
aufzunehmen, wéhlen Sie bitte den Rennstrecken Modus

Oder Drucken Sie im Stral3en Modus 3 Sekunden lang den ,, CANC* Knopf bis
die ,Recording” LED leuchtet. Um die Aufzeichnung zu stoppen, driicken Sie

den Knopf erneut.

[13 14 15 16 [ Analysis
D D D Memory
Rpm Kmh GPS
oil = moc ' Alarms and Water Temp.
Fuel ] 2 D | GEAR | |enTEr| ™ Speed and Gear
i " Odo Part Options
Beam 0.0 .
™ Odo Tot Power Shift
Neutral AREPY
01:12 | 1] Communications
5:8[ | RANDY 12.8Y System Info

Sie kénnen durch Driucken der Knopfe ,Pfeil hoch* und ,Pfeil runter* zwischen den

Modi hin- und herschalten.
Um ein Untermeni zu erreichen dricken Sie den ,Enter* Knopf. Durch Drucken des

Knopfes ,CANC* gelangen Sie immer in das vorherige Meni

Einstellen der Drehzahlparameter



Wenn das DaVinci-S mehr oder weniger als die korrekte Drehzahl anzeigt, missen Sie nur die

Anzahl der Impulse &ndern.

Analysis Options
Memory RPM Divisor Relative
GPS Freeze Time secs 20
Alarms and Water Temp. RPM Diviser 0.5
Speed and Gear Timezone Diff. HRS 0.0
-»> = Measuring System Metric
2 sec Power Shift Led Bar RPM Range 16000
’ Communications Shift Light RPM 16000
System info Led Bar Mode Single Led
|Contrast 8
Options
Intermediates Relative
Freeze Time secs 20
RPM Divisor | 0.5 |
Timezone Diff. HRS 0.0
Measuring System Metric
Led Bar RPM Range 16000 —
Shift Light RPM 16000 = 3
Led Bar Mode singleLed 10 Adjust the value to confirm
Contrast 8 per modificare il valore per confermare

Einstellen der Geschwindigkeitsparameter

Um die korrekte Geschwindigkeit anzuzeigen benétigt das DaVinci-S zwei grundsétzliche

Informationen:
A.

Den Radumfang des Rads (in Millimeter) an dem die Geschwindigkeit gemessen wird.

Analysis Speed and Gear
Memory Wheel Pulse/Rev. 1
GPS 2000.0
Alarms and Water Temp. No. Of Gears 6
- -» L G

Options Wheel Pulses Acq.

2 sec. Power Shift Set Odo Total 0.0
Communications
System Info

Wheel Pulse/Rev.

Wheel Pulses Acq.
Set Odo Total

Speed and Gear
1

Wheel Circumf. mm 2000.0
No. Of Gears 6
Learn Gear

™ adjust the value

per modificare il valore

(6)(6) et [

to confirm
per confermare

Anzahl der Impulse fur jede Radumdrehung (z.B. Anzahl der Bolzen der Bremsscheibe,
die der Sensor bericksichtigt.)

Nach dem Einstellen kann man leicht Gberprifen, ob die angezeigte Geschwindigkeit

stimmt. Fir einen bestimmten Gang und eine bestimmte Drehzahl stellen Sie die
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angezeigte Geschwindigkeit vom DaVinci-S fest und vergleichen Sie diese mit der

Anzeige des Original Instruments unter den gleichen Bedingungen.

[Analysis [ [ Speed and Gear
Memory Wheel Pulse/Rev. 1
GPS ‘Wheel Circumf. mm 2000.0

Alarms and Water Temp. No. Of Gears 6
- o [Loum Gear
Options ‘Wheel Pulses Acq.
2 sec. Power Shift Set Odo Total
Communications

|System Info

0.0

Speed and Gear
Wheel Pulse/Rev.

Wheel Circumf. mm 2000.0
No. Of Gears 6
Learn Gear
Wheel Pulses Acq. 0 e
=S Lol % | toadjust the value to confirm
per modificare il valore per confermare

Es ist auch méglich die Anzahl der Impulse automatisch vom DaVinci-S feststellen zu lassen:

Analysis Speed and Gear
Memory Wheel Pulse/Rev. 1
GPS Wheel Circumf. mm 2000.0
Alarms and Water Temp. No. Of Gears 6
=) Eﬂﬂﬂ_ -b Learn Gear
Options Wheel Pulses Acq.
2 sec. Power Shift Set Odo Total 0.0
Communications
System Info

Wheel Pulses Acquisition

Make exactly 1 complete
wheel revolution and

press <ENTER>
ENTER

Wheel Pulses: 0 to confirm
per confermare

Wenn Sie sich im Impuls Anlernmodus befinden machen Sie nur eine komplette Umdrehung des
Rades und bestatigen Sie den gewonnenen Wert mit dem ,Enter” Knopf.

WICHTIG: Markieren Sie das Rad, sodass Sie nur genau eine Umdrehung machen und die 360° nicht
Uberschreiten.

Sollten Sie doch das Rad weiter gedreht haben, wiederholen Sie einfach den Anlernvorgang und
bestatigen Sie mit ,,Enter* den neuen Wert. Die Drehrichtung des Rads ist dabei unerheblich.

Einstellen der Warnleuchten

Leerlauf (Neutral)
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NEUTRAL: FOLLE:

Analysis Alarms and Water temp.
Memory

GPS Beam

Alarms and Water Temp Fuel level

=) [Speed and Gear =) |oil Alarm
Options Select H20 table

2 sec. Power Shift

Communications
System Info

Neutral Alarm

Press # 2 seconds to set Light ON
Press ¥ 2 seconds to set Light OFF

Scan Value: 2

LIGHT ON set to 0.0
LIGHT OFF set to 0.0
Alarm Threshold 0.0
1. Gehen Sie zum ALARMS and WATER TEMP. Unterment

Gehen Sie zum NEUTRAL Untermeni und driicken Sie ENTER
Verfahren Sie dann wie auf dem Bildschirm beschrieben, bringen Sie das Motorrad in den
Leerlauf und dricken die PFEIL HOCH Taste wéhrend 2 Sek. um die LIGHT ON (Licht an)
Schwelle zu bestimmen.

4, Legen Sie jetzt einen Gang ein und driicken die PFEIL RUNTER Taste, um die LIGHT
OFF (Licht aus) Schwelle zu bestimmen.

OL: (Oil)

Analysis Alarms and Water temp.
Memory Neutral
GPS Beam
Alarms and Water Temp. Fuel level

=) [Speed and Gear =) [
Options Select H2O table

2 sec. Power Shift
Communications
System Info

Qil Alarm

Press * 2 seconds to set Light ON
Press ¥ 2 seconds to set Light OFF

Scan Value: 0

LIGHT ON set to 0.0
LIGHT OFF set to 0.0
Alarm Threshold 0.0

1. Gehen Sie zum ALARMS and WATER TEMP. Untermenu
Gehen Sie zum OIL ALARM Unterment und driicken Sie ENTER
Verfahren Sie dann wie auf dem Bildschirm beschrieben, bringen Sie das Motorrad in eine
Bedingung in der der Alarm an ist (fur viele Motorrader ist es genug einfach die Ziindung

anzuschalten und den Motor nicht zu starten) und driicken die PFEIL HOCH Taste wahrend 2
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Sek. um die LIGHT ON (Licht an) Schwelle zu bestimmen. An manchen Motorradern kann es
erforderlich sein das etwas Ol abgelassen werden muss, um die Licht an Schwelle zu
erreichen.

4. Fillen Sie jetzt das abgelassene Ol wieder auf oder starten Sie den Motor und driicken die
PFEIL RUNTER Taste, um die LIGHT OFF (Licht aus) Schwelle zu bestimmen.

Kraftstoff (Fuel):
Analysis Alarms and Water temp.
Memory Neutral
GPS Beam
Alarms and Water Temp. Fuel level
=P Speed and Gear =) |0il Alarm

Options Select H20 table

2 sec. Power Shift
iCommunications
System Info

Fuel Alarm

Press $ 2 seconds to set Light ON
Press 4 2 seconds to set Light OFF

Scan Value: 280

LIGHT ON set to 0.0
LIGHT OFF set to 0.0
Alarm Threshold 0.0

1. Gehen Sie zum ALARMS and WATER TEMP. Untermeni
Gehen Sie zum FUEL LEVEL Unterment und driicken Sie ENTER.
Verfahren Sie dann wie auf dem Bildschirm beschrieben, lassen Sie soviel Benzin ab,
das sich das Motorrad im Reservemodus befindet, schalten Sie dann die Ziindung ein
und warten Sie 1 Min. um den Reserveanzeigetimer angehen zu lassen und driicken
die PFEIL HOCH Taste wahrend 2 Sek. um die LIGHT ON (Licht an) Schwelle zu
bestimmen.

4. Fullen Sie jetzt das abgelassene Benzin wieder auf, sodass sich die Maschine nicht
mehr auf Reserve befindet und driicken die PFEIL RUNTER Taste, um die LIGHT
OFF (Licht aus) Schwelle zu bestimmen.

Licht (Lights):
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Analysis

Memory
GPS
Alarms and Water Temp.
=) (Speed and Gear =
Options
2 sec. Power Shift
Communications

System Info

Beam Alarm

Press # 2 seconds to set Light ON
Press ¥ 2 seconds to set Light OFF

Scan Value: 420

LIGHT ON set to 0.0
LIGHT OFF set to 0.0
Alarm Threshold 0.0

Alarms and Water temp.
MNeutral
Fuel level
Qil Alarm
Select H20 table

Gehen Sie zum ALARMS und WATER TEMP. Untermend.
Gehen Sie zum BEAM Untermeni und driicken Sie ENTER.

Verfahren Sie dann wie auf dem Bildschirm beschrieben, schalten Sie das Fernlicht
ein und driicken die PFEIL HOCH Taste wahrend 2 Sek. um die LIGHT ON (Licht an)

Schwelle zu bestimmen.

4. Schalten Sie das Fernlicht aus und driicken die PFEIL RUNTER Taste, um die LIGHT

OFF (Licht aus) Schwelle zu bestimmen.

Einstellen der KihImitteltemperaturanzeige

ENTER

Der KuhImittel Temperatursensor erzeugt ein nicht-lineares Signal, das fur jede Motorradmarke

unterschiedlich ist. Im DaVinci-S kdnnen Sie vordefinierte Kurven fiir die gangigsten Motorradmarken

laden:
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Analysis Alarms and Water temp.
Memaory Meutral
GPS Beam

Alarms and Water Temp. Fuel level

=) [Speed and Gear =P |Oil Alarm
Options Select H20 table

2 sec. Power Shift

Communications
System Info

Honda

Yamaha
Suzuki Suzuki
Kawasaki m) |Kawasaki
Ducati®9g Ducatia9g B
Ducatig39 @ Ducatidss
MyAgusta MyAgusta
Starlane to GhODSSI Starlane
per SC‘EQFJEFE

CONFIRM TO LOAD

COOLER MAP FOR SENSOR: B
~ EMTER
YA : per confermare
PRESS CANG
TO CANCEL ﬁ to CanCE|H
OR ENTER TO PROCEED per annuiare

Wenn Sie einen STARLANE Temperatursensor (Code CH20M10)installiert haben, setzen Sie in der
Sensorliste den Wert auf STARLANE Profil.

DaVinci Firmware Update

Die Software im Innern des DaVinci-S, die alle Funktionen des Gerates steuert, nennt sich Firmware.
Sie kdnnen diese Firmware erneuern, wenn STARLANE neue Versionen herausbringt, die meist neue
Funktionen oder Verbesserungen enthalten.

Uberprifen der installierten Firmware Version

Die installierte Firmware Version wird in der rechten unteren Ecke des Starbildschirms angezeigt,
wenn das Gerét eingeschaltet wird.

Sie kdnnen sich aber auch alle Geratedetails (Modellname, Firmware Version, Seriennummer)
anzeigen lassen, indem Sie zum ,System Info* Bildschirm wechseln:
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Analysis ] ' System Info
Memory
GPS Device Type : DAVINCI_S
= Alarms and Water Temp. m) Device Name : Randy
Spe'ed and Gear Firmware : 01.48
2 sec. Options Serial No. : V000000002 -
Power Shift
Communications
wwwstarlane.com

Herunterladen eines Updates

Schauen Sie auf der Starlane Homepage www.starlane24.de unter ,Technical Support* nach, ob neue

Software oder neue Firmware Versionen verfiigbar sind.
(Je hoher die Zahl, umso neuer die Version)
Folgen Sie dann den Anweisungen lhrer DigiRace Software Anleitung, um das Update

herunterzuladen und zu installieren.

Empfang eines GPS Signals

Wenn das Gerat sehr lange nicht im Betrieb war oder von Standort des letzten Betriebs weit entfernt
ist, kann es bis zu mehreren Minuten dauern bis das DaVinci-S GPS Sattelitensignale empfangt.

Dieser Vorgang nennt sich ,Kaltstart".

Beim nachsten Einschalten am gleichen Standort dauert das Finden der Satteliten nur wenige

Sekunden und Sie kénnen gleich auf die Strecke gehen.

Um eine schnelle und korrekte Sattelitenanzeige zu bekommen, ist es unerlasslich das Gerat im

Freien einzuschalten, sodass es einen freien ,Blick* zum Himmel hat.

Konfiguration

Einstellen der Anzeigedauer der Rundenzeit

Sie kdnnen die Zeitspanne die die Rundenzeit im Display angezeigt werden soll (Freeze Time) frei
bestimmen.

Fuhren Sie die folgenden Schritte aus, um diese Zeit einzustellen:
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larms and Water Temp.
Speed and Gear

*

2 Sec.

Power Shift
ommunications
System info

Options

»

Options
Intermediates

Freeze Time secs

RPM Divisor
Timezone Diff. HRS
Measuring System
Led Bar RPM Range
Shift Light RPM

Led Bar Mode
Contrast

Relative
20
0.5
0.0
Metric
16000
16000
Single Led
8

Intermediates Relative

Freeze Time secs

RPM Divisor 0.5

Timezone Diff. HRS 0.0

Measuring System Metric

Led Bar RPM Range 16000 {} —p |ENTER

Shift Light RPM 16000 : :

Led Ba? Mode Single Led [0 Adjust the value to confirm
Contrast 8 per modificare il valore per confermare

Angleichen der GPS Uhr an die lokale Zeitzone

ENTER

DaVinci-S empfangt die Greenwich Zeit von den GPS Satteliten. Es ist deshalb notwendig die
Zeitdifferenz lhrer lokalen Zeit zur Greenwich Zeit einzustellen.

Fuahren Sie die folgenden Schritte aus, um diese Option einzustellen:

larms and Water Temp.
Speed and Gear

*

2 sec Power Shift

ommunications
System info

Options

*

Options
RPM Divisor
Freeze Time secs

RPM Divisor
Timezone Diff. HRS
Measuring System
Led Bar RPM Range
Shift Light RPM

Led Bar Mode
Contrast

Relative

Single Led
8

Intermediates Relative

Freeze Time secs 20

RPM Divisor 0.5

Timezone Diff. HRS | 0.0 |

Measuring System Metric

Led Bar RPM Range 16000 4} | w— |nrer
EL‘,',“B';,'?',‘,.‘OZEM Qf,‘,_'jg Leg toAdjust the value to confirm
Contrast 8 per modificare il valore per confermare

Einstellen des Drehzahlbereichs

Sie kdnnen den maximalen Anzeigebereich der Drehzahlanzeige des DaVinci-S dem Drehzahlbereich

Ihres Motors anpassen.

Fuahren Sie die folgenden Schritte aus, um diese Option einzustellen:

17

ENTER




Analysis Options
Memory RPM Divisor Relative
GPS Freeze Time secs 20
Alarms and Water Temp. RPM Divisor 0.5
Speed and Gear Timezone Diff. HRS 0.0
=»> = Measuring System Metric
16000
2 sec Communications Shift Light RPM 16000
System info Led Bar Mode Single Led
Contrast 8

Options

Intermediates Relative

Freeze Time secs 20

RPM Divisor 0.5

Timezone Diff. HRS 0.0

Measuring System Metric

Led Bar RPM Range @ ~

Shift Light RPM 16000 . ‘

Led Bar Mode Single Led| [© Adjust the value to confirm
Contrast 8 per modificare il valore per confermare

LED Drehzahlanzeige Optionen

Die LED Anzeige der Drehzahl kann in folgenden Modi angezeigt werden:

1. Schaltblitz: Die LED Drehzahlanzeige ist aus nur der Schaltblitz ist aktiv

2. Einzel LED: Nur einzelne LEDs leuchten und ergeben so einen Kursoreffekt

3. Voll LED: alle LEDs gehen nacheinander an so wie die Drehzahl steigt

4. Aus: Die LED Drehzahlleiste ist komplett aus
Fuhren Sie die folgenden Schritte aus, um diese Option

einzustellen:
Options
RPM Divisor Relative
Freeze Time secs 20
RPM Divisor 0.5
Timezone Diff. HRS 0.0
= Measuring System Metric

Led Bar RPM Range 16000

2 sec Communications Shift Light RPM 16000

System info Single Led

Contrast 8

Options

Intermediates Relative

Freeze Time secs 20

RPM Divisor 0.5

Timezone Diff. HRS 0.0

Measuring System Metric

Led Bar RPM Range 16000 4 | w— |cnrer

E:;ﬂgl-;? m:zm 15080 to Adjust the value to confirm
Contrast 8 per modificare il valore per confermare
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Einstellen des Schaltblitzes

Fuhren Sie die folgenden Schritte aus, um die Schwelle einzustellen:

larms and Water Temp.

*

2 sec. L
ommunications

ystem info

Options
Intermediates

Freeze Time secs

RPM Divisor

Timezone Diff. HRS
Measuring System

Led Bar RPM Range
Shift Light RPM

Led Bar Mode

Contrast

Auswahl der MalReinheit

Relative

20
0.5

Metric
16000
16000

Single Led

8

Options

RPM Divisor Relative
Freeze Time secs 20
RPM Divisor 0.5
Timezone Diff. HRS 0.0
Measuring System Metric ERTER

16000

16000
Led Bar Mode Single Led

8

)]s [

to Adjust the value to confirm
per modificare il valore per confermare

Fuhren Sie die folgenden Schritte aus, um die gewiinschte Mal3einheit einzustellen:

larms and Water Temp.
Speed and Gear

Power Shift
ommunications
System info

Options
Intermediates

Freeze Time secs

RPM Divisor

Timezone Diff. HRS
Measuring System

Led Bar RPM Range
Shift Light RPM

Led Bar Mode

Contrast

Festlegen der Ganganzahl

Relative

16000
Single Led
8

Options
RPM Divisor Relative
Freeze Time secs 20
RPM Divisor 0.5
Timezone Diff. HRS 0.0
-» Metric
Led Bar RPM Range 16000
Shift Light RPM 16000
Led Bar Mode Single Led
Contrast 8

) 6)—s [

to Adjust the value to confirm
per modificare il valore per confermare

DaVinci-S kann den eingelegten Gang anzeigen, der ununterbrochen durch das Verhaltnis aus
Drehzahl und Geschwindigkeit berechnet wird.

o Stellen Sie sicher, dass das Drehzahlkabel korrekt angeschlossen ist.

e Stellen Sie sicher, dass der Geschwindigkeitssensor angeschlossen ist, entweder das Kabel

am Stecker zum Original Instrument oder das Kabel das vom Gangsensor direkt zur ECU

geht.
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Wenn das Fahrzeug keinen Geschwindigkeitssensor besitzt, konnen Sie den optionalen STARLANE
Speed Kit installieren um diesen Wert zu erhalten.

Um es dem DaVinci-S zu erlauben die Gange zu erkennen, muss ihm die Anzahl der Gange mitgeteilt
werden und die Gange mussen auf einem Montagesténder im Stand (bei Geschwindigkeitssignal vom
Hinterrad) oder wahrend der Fahrt angelernt werden.

Fuhren Sie zur Eingabe der Ganganzahl die folgenden Schritte aus:

Analysis Speed and Gear
Memory Wheel Pulse/Rev. 1
GPS Wheel Circumf, mm 2000.0
Alarms and Water Temp.
3 Speed and Gear = || carn Gear

Options Wheel Pulses Acq.

2 sec. Power Shift Set Odo Total 0.0
Communications
System Info

to confirm
/ per confermare
to choose \ to cancel

per scegliere per annuflare

Anlernen der Gange

Analysis ' Speed and Gear
Memory Wheel Pulse/Rev. 1
GPS Wheel Circumf. mm 2000.0
Alarms and Water Temp. No. Of Gears 6
L Speed and Gear L JlLearn Gear

Options Wheel Pulses Acq.

2 sec. Power Shift Set Odo Total 0.0
Communications
System Info

Learn Gear Learn Gear
Run the engine in Run the engine in
1GEAR 2 GEAR
and press ¥ . and press ¥ .
Engine RPM 0 a* Engine RPM 0 Q
Wheel Freq. 0.0Hz Wheel Freq. 0.0Hz
Ratio 0.0 Ratio 0.0
1. Starten Sie den Motor und legen Sie den 1. Gang ein, beschleunigen Sie den Motor auf
ca. 4000U/min. und driicken Sie die PFEIL RUNTER Taste, um den 1. Gang zu
speichern.
2. Wenn der 1. Gang gespeichert ist, werden Sie vom Display aufgefordert den 2. Gang

einzulegen, legen Sie jetzt den 2. Gang ein und beschleunigen wieder auf ca. 4000 U/min.
und driicken Sie erneut die PFEIL RUNTER Taste.

3. Wiederholen Sie die Schritte so oft, bis der letzte Gang programmiert ist.
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Bitte beachten Sie: Da die Gange so stabil wie mdglich angelernt werden mussen, wird
empfohlen wahrend des Speichervorgangs auf einem Montagestander die Hinterradbremse

leicht zu betatigen, um Vibrationen zu minimieren.

Achtung: Da das DaVinci-S ununterbrochen das Verhdltnis aus Drehzahl und Geschwindigkeit
zur Anzeige des richtigen Gangs berechnet, kann jede Anwendung der Kupplung dieses
Verhdltnis andern. Das kann dazu fuhren, dass sofort ein falscher Gang im Display angezeigt

wird.

Einstellen des Gesamtkilometerzahlers

Sie kdnnen die Gesamtkilometer frei einstellen, um Sie der tatsachlichen Laufleistung Ihres Fahrzeugs
anzupassen.

Flahren Sie daflr die folgenden Schritte durch:

Analysis Speed and Gear
Memory Wheel Pulse/Rev. 1
GPS Wheel Circumf. mm 2000.0
Alarms and Water Temp. No. Of Gears 6
M Speed and Gear =P |Learn Gear
Options Wheel Pulses Acq.
2 sec. Power Shift 0.0

Communications
System Info

Speed and Gear

Wheel Pulse/Rev. 1
Wheel Circumf. mm 2000.0
No. Of Gears 6
Learn Gear
Wheel Pulses Acg. .-
s S to adjust the value to confirm
per modificare il valore per confermare

Der Tageskilometerzahler kann zuriick gesetzt werden, indem man im Hauptbildschirmmodus einfach
die ,Pfeil hoch" Taste driickt

Saubern der Oberflache
Um die Oberflache des DaVinci-S zu reinigen, benutzen Sie ein weiches Tuch und Wasser. Die

Benutzung von Alkohol oder aggressiven Reinigungsmitteln kdnnte die durchsichtigen Teile der
Oberflache matt werden lassen.

Garantie
DaVinci-S besitzt eine 24monatige Garantie gegen Herstellungsfehler.

Achtung
Das DaVinci-S ist nicht fur den Stral3enverkehr zugelassen.
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Der eingebaute Schaltautomat
(nur DaVinci-SX)

der DaVinci-SX besitzt unseren Schaltautomaten Power Shift NRG eingebaut. Dieser
basiert auf einem Sensor der die Energie feststellen kann, mit der der Schalthebel

betatigt wird.

Installation

1. Entfernen Sie die Original Schraube, die den Schalthebel halt und ersetzen
Sie diese mit der mitgelieferten Schraube des Kits.

Im Fall der Installation an der Schaltstange, entfernen Sie das Kugelgelenk
und setzen Sie den Sensor dazwischen ein, wie auf den untenstehenden
Bildern gezeigt.

2. Je nach Art der Befestigung installieren Sie den Sensor wie auf den Bildern
gezeigt, benutzen Sie aber immer die beiden Unterlegscheiben
dazwischen.

Die Einbaulage oder Einbaurichtung des Sensors ist dabei unerheblich.

ROADRACING - MOTO VELOCITA’ DIRECT LEVER — LEVA DIRETTA

Solution A
™

‘rSolution B

SOCKET HEAD SCREW LEVER KTM LEVER - LEVA KTM
LEVA CON SEDE VITE A BRUGOLA

'vf ——— ST
. ' Supplied spacer
& Distanziale fornite

Original washer
Rondella originale
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Bitte beachten Sie: Im Falle der Montage an Schalthebeln mit versenkten
Schrauben, benutzen Sie das dem Kit beiliegende Distanzstiick, um den

originalen Schraubensitz auszugleichen.

Achtung: Beim Festziehen der Schrauben, darf ein maximales Drehmoment

von 8-10 Nm nicht Gberschritten werden.

Elektrische Verbindung

Folgen Sie bitte sorgfaltig den Anweisungen, um die Kabel mit dem Motorrad-

kabelbaum und der Rickseite des DaVinci-SX zu verbinden.

Einstellung der Unterbrechungszeit

Der Schaltautomat des DaVinci-SX erlaubt es, die Unterbrechungszeit zu verandern
und verschiedenen Drehzahlen zuzuordnen.

Gehen Sie wie unten beschrieben vor, um diese Zeiten einzustellen:

[Analysis ' ' Power Shift |
Memory Enable PowerShift

GPS Cut Time RPM < 3000 50
Alarms and Water Temp. Cut Time RPM < 8000 50
Speed and Gear Cut Time RPM < 12000 50
Options Cut Time RPM < 15000 50
L A Power Shift =) Cut Time RPM > 15000 50
Communications Sensitivity 8
2 sec, System Info Lever Direction Bidirectional
Contact Type Closed
Vibration Filtering 15
Enable Power Shift: Aktiviert den Schaltautomaten
Cut Time RPM: Erlaubt die Einstellung der Unterbrechungszeit in den

angegebenen Drehzahlschritten. Sie kdnnen den ersten
Wert auf 0 setzen, um eine Unterbrechung unter 3000
U/min. zu verhindern. Der voreingestellte Wert ist jeweils
50 (50 Millisekunden)

Sensitivity: Erlaubt die Einstellung der Sensibilitat des Sensors
(Ausléseschwelle). Fur Details siehe weiter unten.
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Lever Direction: Erlaubt die Einstellung der Arbeitsrichtung (voreingestellt
und dringend empfohlen ist Bidirectional (beidseitig) Fur
weitere Details, siehe weiter unten.

Contact Type: Definiert die Art der elektrischen Signalausgabe.
(voreingestellt: Schliel3er) Siehe auch
Verbindungsdiagramm und Anweisungen weiter unten.

Vibration Filtering: Im Falle unerwiinschter Unterbrechungen durch grol3e
Fahrzeugvibrationen kann der Wert fur den Vibrationsfilter

erhoht werden (voreingestellter Wert: 15)

Einstellung der Ausldseschwelle

Die Kraft die benétigt wird, um die Zindung zu unterbrechen ist in 20 Stufen
verstellbar. Der Minimalwert (hohe Sensibilitat) wird durch eine ,1* angezeigt. Durch
das Einstellen hoherer Werte wird das System immer unsensibler bis der Hoéchstwert

,20" erreicht ist.

Arbeitsrichtung

POWER SHIFT NRG arbeitet in beide Richtungen. Es ist allerdings auch mdglich
den Shifter auf nur eine Schaltrichtung zu begrenzen:

ACHTUNG: Es wird empfohlen, das Geréat so einzustellen, dass es in beide
Richtungen arbeitet. Das erleichtert die Einstellung und lasst das System
sauberer und weicher arbeiten.

Stellen Sie die Arbeitsrichtung also in nur eine Richtung um, wenn es die

Spezifik Ihres Motorrads unbedingt erfordert.
Dartber hinaus sollte die Sensibilitat des Shifters, also die Ausldoseschwelle,

so unsensibel wie moglich eingestellt werden, sodass das System gerade noch

sauber und weich unterbricht.
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Einstellen der Sensibilitat

Bewegen Sie, bei abgeschaltetem Motor, den Ganghebel in die Hochschaltrichtung,
bis Sie fuhlen wie der Gang einrastet. Die rote ,Best” - LED muss angehen, sobald
Sie einen Widerstand fuihlen. Bleibt die LED missen Sie die Sensibilitat reduzieren.
Wenn die LED angeht, bevor Sie einen Widerstand spiren, muss die Sensibilitat
erhoht werden. Die korrekte Einstellung ist erreicht, wenn die rote LED angeht in dem

Moment wo der Gang einrastet.

SEHR WICHTIG: Bitte beriicksichtigen Sie, dass der Wert den der Sensor
misst, von der Energie des Schaltvorgangs abhangig ist und nicht einfach nur
von der Schaltkraft. Das heil3t eine langsame Schaltbewegung kénnte vom
Sensor nicht erkannt werden oder ein schwacheres Signal erzeugen,
verglichen mit einem normalen Schaltvorgang des Fahrers. Das sollte bei der
Einstellung berlcksichtigt werden. Stellen Sie den Sensor so ein, dass eine
schnelle und kraftige Schaltbewegung, wie beim Fahren, ausgeftihrt wird. Auch

muss der Schalthebel nach jedem Schaltvorgang vollig gelést werden.

Es wird empfohlen die Einstellungen nach einem Fahrtest zu optimieren. Dadurch
wird der Einfluss von Vibrationen, unebener Fahrbahn oder ungewollten
Fahrerbewegungen ausgeschlossen. Die optimale Einstellung ist immer dann
erreicht wenn ein moglichst hoher Wert am eingestellt ist. Erhéhen Sie deshalb die
Werte bis die Auslosekraft am Schalthebel zu grof3 ist und verringern Sie dann die
Einstellung der Werte in 1er Schritten. Es ist immer ein hoherer Wert nétig, wenn Sie
ungewollte Unterbrechungen bemerken oder ein Gang nach dem Schalten

rausspringt.

Sollten, trotz einer korrekten Sensibilitatseinstellung, wahrend der Fahrt ungewollte

Unterbrechungen auftreten, erhéhen Sie den Wert des Vibrationsfilters.

Umdrehen des elektrischen Kontakt Typs
(normal geschlossen — normal getffnet)
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Achtung: Im Falle, dass es nétig ist, fur besondere Anwendungen, wie z.B. an Ducati
Motorradern, den Unterbrecherkontakt umzudrehen, &ndern Sie einfach den Kontakt

Typ (Contact Type) im Menu von ,closed” zu ,,open”

Vorsicht: Bevor Sie diesen Schritt vornehmen stellen Sie sicher das alle
elektrischen Verbindungen dafir geeignet sind, da das Kontakt umdrehen der
Motorrad Elektronik, dem Kabelbaum oder den Sicherungen Beschadigungen

zufiigen kann.

ACHTUNG: Wenn Sie den Kontakttyp umdrehen wenn das DaVinci nicht
angeschlossen ist, kdnnte das Motorrad beim Gang einlegen ausgehen. In

diesem Fall stellen Sie sicher das das DaVinci korrekt angeschlossen ist.

Strecken Management

Anlernen der Zwischenzeiten und Ziellinien Positionen

Das DaVinci-S besitzt einen GPS satellitengestitzter Laptimer, deshalb ist es
notwendig dem Gerat die genaue Position der Ziellinie und der gewiinschten
Zwischenzeitenpunkte mitzuteilen.

Wenn die Positionen einmal programmiert sind speichert das Gerat jede Runde wann
immer die Ziellinie Gberquert wurde.

Fuhren Sie die folgenden Anweisungen aus bevor Sie eine neue Strecke befahren
und programmieren Sie die gewunschten Positionen wahrend der ersten gefahrenen
Runde

WICHTIG!

Bevor Sie den Anlernprozess starten, stellen Sie sicher, dass das Gerat

eingeschaltet ist und mindestens 5 Satelliten angezeigt werden
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Analysis GPS Menu
Memary GPS Status

gps | Learn Positions |
L GPS Pos,
[Alarms and Water Temp, ﬂ lautom. Finish Line Detection Eam s
enTER | Speed and Gear Save Finish Line/intermed, 3
Options Load Track Coordinates Ok to clear pos.?
2 sec. Power Shift List Near Tracks
Communicaticns
System info

- - 00000 ‘
00ooo | INTERMED. 2

INTERMED. 1 &8l |
to acquire the o mave to the following point without

position. acquiring the current cne.
to acquire the  to move to the peracquisire la  per passare &l punto successivo senza

position, fallowing point without posizione. acquisire il correnfe.
per acquisire Ja cquUining the current cne
posizione. per passare al punto
SUCCESSVO SENZa actuisire | DDD DD
il corrente,
INTERMED. 3
F/N 58
-
DDDDD to acquire the o move to the following pont
. . position. without acouining e cUTent one.
per acquisire la  per passare al punio sUccessvo
FINISH LINE posizione, senza soquisire I coments.
s 8| |
to acquire the  To resume the precedure from INTERMEDIATE 1 fo exit the procedure withaut acauiring
position, without acquiring the Finish Line press the coordinates.
per acquisire la  per riprendere [a procedura dall’ INTERMEDIATE 1 JHEMELE per uscire dalla procedura senza
posizione. senza acquisire il raguardo. acquisie e coordinate.

Die Koordinaten bleiben aktiv, bis Sie neue Positionen auf einer anderen Strecke
anlernen.

Speichern der Koordinaten der Ziellinie und der
Zwischenzeiten

Einmal programmierte Koordinaten kann man in einer Liste von 16 Lieblingsstrecken

speichern
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[Analysis ] GPS Menu
Memaory GPS Status
Learn Positions

ps |
Alarms and Water Temp. Autom. Finish Line Detection

= * Speed and Gear . A Save Finish Line/intermed.
Options Load Track Coordinates

2 sec. Power Shift List Near Tracks
Communications
|System Info

[Track 01

Track 02 Free

Track 03 Free

Track 04 Free

Track 05 Free — =

Track 06 Free .

Track 07 Free to choose a free track to confirm
Track 08 Free i ircuito i r CON
Lt s per scegliere un circuita libera  per confermare

Laden der Streckenkoordinaten

Sie kdnnen einmal gespeicherte Zwischenzeiten und Ziellinienpunkte wieder laden
oder eine in der DigiRace gespeicherte Streckenliste Uber Bluetooth an das Geréat

senden (siehe DigiRace Bedienungsanleitung)

Analysis GPS Menu
Memor GPS Status
I — Learn Positions
arms an ater Temp. Autom, Finish Line Detection
=4 Speed and Gear ENTER | ® | Save Finish Line/lntermed. EMNTER

Options Load Track Coordinates

2 sec Power Shift List Near Tracks

: Communications

System Info

Albacete FL = = =

Braga FL T1 T2 T3

Eartagena FE _ —

Donington Park FL = o am

Hockenheim FL - @@ —

Hungarorin FL
Imolg 9 FL w - . | tochoosea track

v| per scegliere un circuito

Using coordinates

of track: Brno

Das DaVinci wahlt automatisch die Strecke die den derzeitigen GPS Koordinaten am
nachsten ist.
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Analyse der gespeicherten Zeiten

das DaVinci speichert 999 Rundenzeiten unterteilt in 99 Sessions. Wann immer Sie

das Gerat An- und Ausschalten wird automatisch eine neue Session erzeugt.

Fuhren Sie die folgenden Schritte aus, um die gespeicherten Zeiten anzuzeigen:
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Session N°  Date Time Best Lap time
N° Sessione  Data Ora  Tempo Miglior giro

Analysis | Sess  Date Time Best
Memory 1 30.04 16:50 01:18.40
GPS 2 30.04 17:04
|lAlarms and Water Temp. 3 30.04 17:32 01:18.21
=) |Speed and Gear » 4 30.04 18:16 01:18.62
[Options 5 30.04 18:52 01:18.57
2 sec. Power Shift
[Communications
System info

The lap time potentially reachable by the driver, calculated
on the addition of the best splits of the session.

Maxi d _
Termpo poterziaments oeniti ol plota, caooltosommmando. e P oo average

Media delle velocita massime.

i migliori settori della sessione. *
Maximum [S-2 L.9 Ideal Time 01:17.42 |
speed. p [km/h 44 MaxAvg km/h 38 <4——f

Best Time Lap

Velocita
fa kL 01:17.69 5
MASSING' g9 00:29.60 3
s2 00:12.33 4
s3 00:12.27 5
s4 00:23.09 5

Lap N° of the best time or intermediate.
N° di giro a cui si e effettuato il miglior tempo

o intermedio. If you set the INTERMEDIATES to RELATIVE, each “S"
- - you set the 0 ,eac

s.2 L9 Ideal Time 01:17.42 (Split) line will show the time from the previous intermediate.

km/h 44 MaxAvgkmiiiag Se gli INTERMEDIATES sono stati impostati su RELATIVE,

Best Time Lap o QY P ; :
FL 01:17.69 5 ogni riga “S” (Split) inclica il tempo dallinfermedio precedente.
n 00;24.89 3 If you set the INTERMEDIATES to ABSOLUTE, each *i"
:§ ggjﬁ';g < ; (Intermediate) line will show the time from the Finish Line.

Se glil INTERMEDIATES sono stati impostati su ABSOLUTE,
ogni riga “i” (Intermedio) indica il tempo dal traguardo.

Engine speed at the maximum speed peak
Maximum engine speed. Regime motore al picco di velocita massima
Massimo regime motore._,}

Lap RpmMax RpmMxS
1 16.723 15.793
2 16.688 16.373
3 16.702 16.502
4 17124 16.309
5 16.551 16.825 |
6 16.698 16.115
7 16.631

Split 1 time. Split 3 ime.
Tempo def settore 1 Split 2 time.  7empo del settore 3

Tempo‘ del settore 2 J m

Lap S1 S2 S3 S4
00:25.01 00:22.63 00:27.23 00:25.63
00:24.66 00:22.10 00:26.01 00:25.10

00:21.25  00:26.89  00:24.25 .
canc | to exit

1
2
3
4 00:25.02 00:25.92 [
5
6
7

Split 4 time.
mpo del settore 4

00:24.63  00:20.19  [[RiXJg 00:23.19
00:24.67 00:21.36 00:25.97 00:24.36
00:40.36  00:43.05  00:26.55  00:24.05
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Organisieren des Betriebsstundenzahlers

Um lhnen eine zeitgenaue Fahrzeugwartung zu ermdglichen besitzt das DaVinci

zwei separate Betriebsstundenzahler.

Die Zahler werden automatisch aktiviert wenn eine GPS Geschwindigkeit oder

Drehzahl gemessen wird.

Fuhren Sie die folgenden Schritte aus, um die Zahler anzusehen:

ENTER »

2 sec.

Analysis

GPS

Alarms and Water Temp.
Speed and Gear
Options

Power Shift
Communications
System Info

ENTER »

Reset Hour Meter 1

Reset Hour Meter 2

Memory Status

Clear Last Session

Clear All Sessions

Clear Downloaded Sessions
Format Memory

ENTER

Hour Meters Status

0 hrs 00 min
0 hrs 00 min

HourMeter
HourMeter

Ricksetzen des Betriebsstundenzahlers

Fuhren Sie die folgenden Schritte aus, um den Zahler zuriickzusetzen:

*

2 sec.

Analysis

GPS

Alarms and Water Temp.
Speed and Gear
Options

Power Shift
Communications
System Info

‘
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Show Hour Meters

Reset Hour Meter 1

Reset Hour Meter 2

Memory Status

Clear Last Session

Clear All Sessions

Clear Downloaded Sessions
Format Memory

Reset Hm 1
Are you sure?
to confirm
per confermare



Speicher Organisation

Aufnahme einer Session

Das Geréat beginnt automatisch mit der Aufzeichnung einer neuen Session, wenn die
GPS Geschwindigkeit 25 km/h oder die Drehzahl 3000 U/min. Ubersteigt.

Die Aufnahme stoppt automatisch, wenn die Drehzahl O ist oder die GPS
Geschwindigkeit unter 10 km/h fr mind. 5 Sekunden betréagt.

Wenn Sie wiinschen, dass eine Session automatisch gestartet wird, schalten Sie das
Gerat in den Rundstrecken Modus (Chrono). Durch Dricken der ,Pfeil nach unten®
Taste gelangen Sie dort hin.

Sie kénnen die Aufnahme auch manuell starten und stoppen, indem Sie einfach die
CANC Taste fur 2 Sekunden gedriickt halten.

13 14 15 16 oc
00 120
Epm

Qil

':LI' ol D Rmh E.Egiﬁlflp
Beam 00:00.00
Meutral D D : D D \ D D Hﬁ
S: 8 [ReC. | MUGELLO 12.8V

Wenn das DaVinci aufnimmt, blinkt die Aufnahmeanzeige ,REC" unten im Display
und die REC LED leuchtet.

ACHTUNG: Um die Aufzeichnung ungultiger Sessions zu vermeiden, léscht

das DaVinci alle Sessions unter 1 min. automatisch.
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Uberprifen des genutzten Speichers

Fuhren Sie die folgenden Schritte aus, um den benutzten Session- und

Grafikspeicher anzuzeigen:

*

2 sec.

IAnalysis Show Hour Meters
Reset Hour Meter 1
GPS Reset Hour Meter 2

Alarms and Water Temp.

Memory Status
Speed and Gear enTer | mp [Clear Last Session ENTER
Options Clear All Sessions

Power Shift Clear Downloaded Sessions
Communications Format Graph Memory
System Info

Memory Status

Sessions: 3 3%
Laps 10 1%
Memory / Graph Memory Size - Dimensione Memoria Grafici
Total 501584 KB
Used 125396 KB 25% #——— Used Graph Memory - Memoria Grafici Utilizzata

Speicher l6schen

das DaVinci gibt Ihnen die Moglichkeit den Speicher der letzten aufgenommenen

Session zu l6schen:

»

2 sec.

AnaIEms Show Hour Meters
Reset Hour Meter 1
GPS Reset Hour Meter 2
Alarms and Water Temp. Memory Status
Speed and Gear L M Clear Last Session
Options Clear All Sessions
Power Shift Clear Downloaded Sessions
Communications Format Memory
System Info

Erase last session.

Are you sure?

to confirm
per confermare
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oder die komplette Sessionliste

Analysis Show Hour Meters
hﬂﬂﬂ_ Reset Hour Meter 1
GPS Reset Hour Meter 2
Alarms and Water Temp. Memory Status

=) [Speed and Gear =) Clear Last Session
Options Clear All Sessions

2 sec. Power Shift Clear Downloaded Sessions

Communications Format Memory
System Info

Erase all sessions.

Are you sure?

to confirm
per confermare

Formatieren des Speichers

Sie konnen den Speicher des DaVinci komplett formatieren, indem Sie die folgenden

Schritte durchfiihren.

[Analysis Show Hour Meters
Reset Hour Meter 1

GPS Reset Hour Meter 2
Alarms and Water Temp. Memory Status
mp [Speed and Gear =) [Clear Last Session
Options Clear All Sessions
2 sec. Power Shift Clear Downloaded Sessions
ICommunications Format Memor

System info

Format Memory.

enrer | t0 cONfirm
Are you sure? per confermare

eanc | 0 cancel
per annullare

ACHTUNG: Kompletter Datenverlust. Alle Ihre vorgenommenen Anderungen im

DaVinci gehen verloren. Sie kdnnen uber die DigiRace MMX Software aber alle lhre

erstellten Parameter importieren und nach dem Formatieren wieder auf das Gerat

laden.

Wenn Sie nur den Speicher der bereits heruntergeladenen Sessions lI6schen wollen,

nutzen Sie den Befehl "Clear Downloaded Sessions":
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[Analysis Show Hour Meters
Reset Hour Meter 1

GPS Reset Hour Meter 2
Alarms and Water Temp. Memory Status
m)p- [Speed and Gear =) (Clear Last Session
Options Clear All Sessions
2 sec. Power Shift Clear Downloaded Sessions
Communications Format Memory
System info

Clear downloaded: b "
cnrer | f0 coONfim
Are you sure? per confermare

canc | f0 cancel
per annullare

Verbindung zum PC

Das DaVinci besitzt eine Bluetooth Schnittstelle fur die kabellose Verbindung zum

Computer oder auch eine USB High Speed Verbindung mit Kabel.

Die Verbindung zum PC ist n6tig fur:

1. Einstellen der Gerateparameter.

2. Importieren und speichern von Parametern auf dem PC, die direkt im DaVinci-
vorgenommen wurden.

3. Herunterladen von Daten die in den Sessions auf der Rennstrecke
aufgenommen wurden, zur Datenanalyse in der DigiRace MMX Software (hier
wird die USB Verbindung empfohlen, um die Downloadzeiten drastisch zu

reduzieren.

Das DaVinci wurde so konstruiert, dass es auch grundsétzlich funktioniert,
wenn es nicht am Fahrzeug installiert ist, sondern nur tber USB mit dem PC
verbunden ist. Hintergrundbeleuchtung, die LED Leiste und GPS sind in
diesem Modus nicht aktiv.

USB Kabel Verbindung
Fur eine USB Verbindung, folgen Sie bitte der USB Treiber Installationsanleitung, die

Sie im Hilfement der DigiRace MMX Software finden. Die Software kann von der

Webseite www.starlane.com herunter geladen werden.

Wenn das USB Kabel mit dem PC verbunden wird, wird das DaVinci als
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normale USB Flash Speicher Einheit erkannt.
Um jegliche Fehlfunktionen zu unterbinden, unterlassen Sie es bitte manuell
irgendwelche Dateien auf das DaVinci-S zu Uberspielen bzw. vom Gerat zu

l6schen.
Konfiguration der Bluetooth Verbindung

Um die Kommunikation mit dem PC herzustellen:

1. Installieren Sie die Treiber vom Hersteller des Bluetooth Geréts

2. Schalten Sie das DaVinci ein und halten Sie ihn in einem Abstand von nicht
mehr als 2-3 Meter vom PC entfernt.

3. Klicken Sie im PC auf Ihr Bluetooth Icon und wéhlen Sie "Neues Geréat

hinzufigen”, um nach dem Gerat zu suchen

|Add a Bluetooth Device |
Show Bluetooth Devices

Send a File
Receive a File

Join a Personal Area Networlk
Open Bluetooth Settings

Remove Bluetooth Icon

4, Klicken Sie im Anschluss auf "Mein Gerat ist eingeschaltet und kann gefunden

werden". Dann auf "Weiter" und der Suchvorgang beginnt.
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©) Add Bluetooth Device Wizard r [

Welcome to the Add Bluetooth Device
Wizard

Bafare procesding. reler io the "Bluetaoth™ secson of the device
decurmnantabion. Then et up your device 8o hal your compuiar
can find it

*Tum itan

Maka i cescovarable (visible)

Gowe il & name (opbonal)

Fress b bution on e boom of the dence
(keyboards and mice only)

I o mecnﬂ galup and m:d}rln hn[nl.nr!_

Ein neues Gerat wird gefunden. Es wird durch einen Zahlencode angezeigt.
Nach ein paar Sekunden andert sich der Code in die Bezeichnung DaVinci
Wenn kein Gerat gefunden wird, schalten Sie das DaVinci aus und wieder ein
und Kklicken sie auf den Button ,Erneut suchen*®

Wahlen Sie dann das Geréat aus und klicken Sie dann auf ,Weiter"

€) Add Bluetooth Device Wizard ] [

Sashect fhe Blustooth device it you wank bo add. 9

v lTICE

0 Myoudon't ses tha device that you want 1o add. make sure that it is hemed
an Fallow $ie sahip intinsclions Bl ¢ with the davce, and then chck

Saarch Agaan [ Seatch Agaan

<Back || Heax ] Cancal

Wabhlen Sie ,Benutze das Passwort aus der Dokumentation® tippen Sie das
Passwort ein und klicken Sie auf ,Weiter*.
Der voreingestellte PIN ist 0000.

Falls Sie Ihre PIN vergessen haben, setzen Sie den PIN zurtick wie folgend
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beschrieben und versuchen Sie es erneut mit dem voreingestellten PIN 0000.

€) Add Bluetooth Device Wizard =

-

Do you nead a passkey o add your device? 9

To anewer this queston, reler io the "Dluelocth® secbon ol the documantalion thai came with your
devica e documantalan specifies & passkay, e hal ane

Chadosa a passkiy fof ma

% Use the passkey found in the documentaton | | ooog

Leima chaoga my own passhey

{ Don'luse a passkoy

& You should abways use @ pagshey. unless your dovice does nol suppoit one, We
recomemsend uamg a passkey bal s 5o 16 dgits long. The longer he pesakey, the mone
sacune it will be

8. Wenn das Koppeln erfolgreich war, erscheint die serielle COM Schnittstelle fur
die Kommunikation zwischen PC und DaVinci auf dem Bildschirm

Der COM Anschluss der von der DigiRace MMX Software benutzt wird ist der
»=ausgehende COM Port" (im Beispiel COMS8)

£ Add Bluetooth Device Wizard r . -~
Completing the Add Bluetooth Device
Wizard

Thiz Bluitbaath dirvoe was successiully comnechid 10 you
compubir. Your compubisr and the device can communec sl
whenever ey are near aach ofher

Thise ang the COM (senal) ports asssgned o your dewice
[Ouigoing COMpar: ~ CoMS |
Ineaming COM podt COM11

Laamn mong abowl Bludtooth COM o "I-_'..

To closa this wazard, elick Finigh

9. Klicken Sie dann auf ,Beenden” um den Verbindungsprozess abzuschliel3en.

Schutz der Bluetooth Verbindung
Der Bluetooth Manager bengtigt fur den Kopplungsvorgang einen PIN. Der

38



voreingestellte PIN ist 0000.

Sie kénnen den PIN jedoch andern, wie im folgenden Verfahren beschrieben, dass
Sie in der Bedienungsanleitung der DigiRace Software finden.

Wenn Sie Ihren DaVinci Pin vergessen haben sollten, konnen Sie den PIN

zurtucksetzen durch durchfihren der folgenden Schritte:

Communications

Reset PIN

ENTER »

2 sec.

Alarms and Water Temp.
Speed and Gear =
Options

Power Shift

Reset PIN
Are you sure?
to confirm
per confermare

Nach dem Riicksetzen schalten Sie das DaVinci erneut ein.

ACHTUNG: Wann immer Sie den PIN andern, missen Sie das Gerat erneut mit
dem PC koppeln.
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DaVinci-R

Zusatzfunktionen

(nur fur Besitzer eines DaVinci-R)

Einstellen der Radgeschwindigkeit
Abweichend vom DaVinci-S und DaVinci-SX erlaubt die R — Version die

Aufzeichnung von Geschwindigkeiten an beiden Radern. Vom Speed and Gear
Meni aus konnen Sie den Radumfang und die Anzahl der Impulse fur beide Rader

einstellen.

Speed and Gear

:
Wheel 2 Pulse/Rev. 2
Wheel 1 Circumf. mm 2000.0
Wheel 2 Circumf. mm 1000.0
No. Of Gears 6
Learn Gear

Wheel 1 Pulses Acq.

Set Odo Total 38.0

Der eingelegte Gang wird immer aus dem Verhéltnis der Motordrehzahl und Speedl

berechnet. D.h. Speed1l muss immer die Hinterradgeschwindigkeit sein.

Unterschied zwischen Analog und Digital Kanalen

Analoge Kanale sind die Kanéle, bei denen sich der Wert progressiv mit der
empfangenen GroRe andert. Analoge Kanéle sind typischerweise Kanale die man
zur Erfassung von Mengen benutzt, wie Temperaturen, Schaltvorgangen oder

Driicken etc.
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Digitale Kanéale empfangen in der Regel Puls Signale und ihre Werte andern sich mit
der Frequenz des Impulses. Digitale Kanadle werden meist verwendet, um Impulse
von rotierenden Teilen zu erhalten, wie Radgeschwindigkeiten mit Magneten oder

Motordrehzahlen durch Zahnrader an einem Schwungrad.

KANAL EINSTELLUNG

Definition der Empfangskanale

Fur einen korrekten Datenempfang missen die Arbeitsparameter der verschiedenen
Sensoren eingestellt werden.
Folgen Sie den Schritten unten:

Definieren der Funktion eines analogen Kanals
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Analysis
Memory
GPS

Channel Definitions
Channel Calibrations
Channels monitor
Speed and Gear
Options

Power Shift

ENTER »

2 sec,

To select the channel
Per selezionare il canale

e

‘ Code |Label Freq|Rec
1D01 | RPM 25 |ON
1D02 |Speed 1 25 |ON
) User1 25 |OFF
ANO1|ANO1 50 | OFF
ANO2 |Front Susp 25 | OFF
v ANO3 [Water Temp 1|ON ¥
Code | Label Freq| Rec
1D01 | RPM 25 |ON
1D02 | Speed 1 25 |ON
ANO0O User1 25 | OFF
| AN01 EXYRY 50 | OFF
ANO02 | Front Susp 25 | OFF
Water Temp

Code |Label

1D01 | RPM 25 | ON

1D02 |Speed 1 25 [ON

ANO0O User1 25 | OFF

NS otor reap = o 4 To change the funcion
— —F Per modificare la funzione

Code| Label

1D01| RPM 25 | ON

1D02 | Speed 1 25 | ON

ANO0O| User1 25 | OFF lE"TERI
‘ANt V7R o | oFF

ANO2| Front Susp 25 | OFF To confirm
ANO3 Water Temp 1 |ON ¥ Perconfermare

The black arrow means you can scroll
down the screen

La freccia nera indica che é possibile
far scorrere in basso lo schermo

Die ersten Einstellungsschritte sind die der Festlegung der Aufnahmefrequenz des

kanals in Hz (Freq) und anschlielend die Aktivierung der Aufnahme des Kanales

durch das Instrument (Rec)
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Code | Label Freq | Rec
1D01 | RPM 25| ON
1D02 | Speed 1 25 | ON
ANOO| User1 25 | OFF
ANO1| ANO1 50 | OFF
Front Susp 100 | OFF
ANO3 | Water Temp 1|ON ¥

Label

Code | Label Freq|Rec
1D01 |RPM 25 |[ON
1D02 |Speed 1 25 |[ON

=) ANOO|User1 25 |OFF
ANO1 ANO1 50 |OFF
ANO02 F@@ 100
ANO03| Water Temp

1D01 | RPM 25 |ON
1D02 | Speed 1 25 [ON

ANOO|User1 25 | OFF I

ANO1|ANO1 50 | OFF 0 G
ANO2|Front Susp OFF ;

ANO3|Water Temp FEH oN ¥ To adjust the frequency

Label
1D01 | RPM 25 | ON
1D02 | Speed 1 25 |ON
ANO0 | User1 25 | OFF lENTER
ANO1|ANO1 50 | OFF
ANO2 |Front Susp OFF

Water Temp

Label
1D01 | RPM 25 |ON
1D02 | Speed 1 25 |ON
ANOO| User1 25 | OFF
ANO1 ANO1 50 | OFF
ANO02| Front Susp 25
ANO3 | Water Temp 1 |ON ¥

Label
1D01 | RPM 25 |ON
1D02 |Speed 1 25 |ON
ANO0O|User1 25 | OFF
ANO1[ANO1 50 | OFF
ANO2 Front Susp 25
ANO3 Water Temp 1 |ON ¥

To enable the channel recording
Per abilitare la registrazione del canale

ENTER

To confirm
Per confermare

Schnelle Kanal Uberwachung
Um die Verbindung oder die Arbeitsweise eines Sensors schnell Gberprifen zu

kodnnen, befindet sich im Gerat ein Kanal Monitor Bildschirm.

Monitor flr analoge Kanale

Begeben Sie sich ins Meni ,Channels Monitor“, um die Verbindung und die Werte zu

uberprufen.
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Analysis Channels Monitor
Memory Analog monitor

GPS Digital monitor
Channel Definitions CAN monitor

Channel Calibrations
)
Options
2 sec. Power Shift
Communications
Alarms

System Info

Analog Channels
An00 = 0487

w

To scroll the values
00 01 02 03 04 08 09 10 PS 13 Per far scorrere i valori

Monitor fur digitale Kanéle

Begeben Sie sich in das Menu ,Digital Monitor”, um die Frequenzen wahrend der
Aufnahme zu uberprufen:

D01 = Motor Drehzahlsignal

D02 = Geschwindigkeitl Signal

D03 = Geschwindigkeit2 Signal

Analysis Channels Monitor
Memory Analog monitor

GPS Digital monitor

Channel Definitions CAN monitor

Channel Calibrations
Channels monitor

[er) > BN o)
Options

2 sec. Power Shift

Communications

Alarms

System Info

Digital Channels

D01 = 0.0 Hz
D02 = 0.0 Hz
D03 = 0.0 Hz

Die angezeigten Frequenzen steigen proportional mit den Umdrehungen die von

jedem Kanal aufgenommen werden.
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Kanaltiberwachung der optionalen CAN BUS Module

Wenn Sie die optionalen RID Module mit dem CAN BUS Kabel verbinden (z.B.

Lambdasonde RID Code GRIDLWB) kdnnen Sie die richtige Arbeitsweise
Uberprufen, indem Sie das ,,CAN Monitor* Menu aufrufen:

Analysis Channels Monitor
Memory Analog monitor
GPS

Dic:;ital monitor

Channel Definitions
Channel Calibrations
Channels monitor
Speed and Gear
Options

Power Shift
Communications
Alarms

System Info

‘ »

2 sec.

ENTER

RWBE & RID-A CAN ID=0
L/TK1 = 0000

L/TK1 A2/TK2Z A3/A1 A4/A2 -/A3 -/A4

Kalibrierung analoger Sensoren

(z.B. Kalibrierung des Drosselklappensensors — TPS)

Begeben Sie sich zum TPS Kalibrierungsbildschirm:

Analysis ANO2 Front Susi
Memory ANO04 TPS
GPS ANO8 Brake

Channel Definitions
Channel Calibrations
Channels monitor
Speed and Gear
Options

Power Shift
Communications
Alarms

System Info

AN10 Rear Susp

*

2 sec.

*

ENTER

TPS Calibration

Grab Min

Grab Max

Range 100.0
Min 0

Max 1023

Curr. Value 923

Da die Drosselklappen Offnung in Prozent mit Werten zwischen 0 und 100

ausgedrtickt wird, sollte RANGE auf 100 gesetzt werden.
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Analysis

Memory

GPS

Channel Definitions
Channel Calibrations

Channels monitor
Speed and Gear
Options

Power Shift
Communications
Alarms

System Info

*

2 sec,

TPS Calibration
Grab Min
Grab Max
Min
Max
Curr. Value

100.0
0

1023
92.3

*

*

0)8) ——fd

to adjust the value
per modificare il valore

ANO2 Front Susi

ANO4 TPS

ANO8 Brake
AN10 Rear Susp

TPS Calibration

Grab Min

Grab Max

Range
Min 0
Max 1023
Curr. Value 92.3

TPS Calibration

Grab Min
Grab Max
100.0
Min 0
Max 1023
Curr. Value 92.3

ENTER

Nach der Definition von RANGE, kalibrieren Sie die Minimum und Maximum Werte

von 0 — 100% mit dem tatsachlichen Offnungswinkel der Drosselklappe.

Lassen Sie die Klappe schlielen und holen Sie sich den Minimum Wert wie folgt:

Grab Max
Range

Min

Max

Curr. Value

TPS Calibrations

82

100.0
82
1023
0

ENTER

Offnen Sie die Drosselklappe vollstandig und holen Sie sich den Maximum Wert:
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TPS Calibrations

Grab Min

940 :
Range 100.0 ENTER| T | CANC to exit .
Min- 82 per uscire
Max 940

Curr. Value

100

to confirm
Save Changes to / PefCOﬂfermare
TPS?
\ - to cancel

per annullare

Kalibrierung von linearen Potentiometern

(z.B. Federungssensoren)

Fuhren Sie die folgenden Operationen durch, um den linearen Sensor zu kalibrieren:

Analysis
Memory ANO04 TPS
GPS ANO8 Brake
Channel Definitions AN10 Rear Susp
Channel Calibrations
Channels monitor

* Speed and Gear *
Options

2 sec. Power Shift
Communications
Alarms
System Info

Front Susp Calibration
&_ 0

Grab Min
Grab Max
Range 50.0
Min 0
Max 1023
Curr. Value 0.0

1. Ziehen Sie den Sensor komplett auseinander.
2. Benutzen Sie einen Messschieber, um den Abstand zwischen dem Anschlag
Seegerring und der Staubkappe des Sensors zu messen.

Seeger
Totally extended sensor

\n Sensore totalmente esteso -
l | I H Starlane Linear Sensor | ..
fH H

| 134,75 |

e

RANGE



3. Tragen Sie den gemessenen Wert in das RANGE Feld ein.

Front Susp. Calibration

Set Zero
Grab Min
Grab Max
Range
Min

Max

Curr. Value

0.0
‘

50.0

0

1023

0.0

Front Susp. Calibration

Curr. Value

Set Zero 0.0

Grab Min

Grab Max

Range 500 |
Min 0

Max 1023

]3] ——sfn

to adjust the value
per modificare il valore

Front Susp. Calibration

Set Zero 0.0
Grab Min

Grab Max

13475
Min 0
Max 1023
Curr. Value 0.0

4. Wahrend der Sensor voll ausgefahren ist, geben Sie den Minimum Wert ein.

=}

i

Starlane Linear Sensor

Front Susp. Calibration

Set Zero 0.0
22
Grab Max

Range 134.75
Min 0
Max 1023
Curr. Value 22

ENTER

O
| (©)

5. Schliel3en Sie den Sensor komplett bis sich der Seegerring am Hublimit

befindet.

h=

Starlane Linear Sensor

6. Geben Sie den Maximum Wert ein.

48

(]

1©)



Front Susp. Calibration

Nachdem Sie den Sensor an der Federung befestigt haben, setzen Sie ihn auf

ZERO. (Normalerweise durch, das Anheben des Fahrzeugs, um die Federung zu

entlasten).
Front Susp. Calibration
Setzero ______JEEEH
Grab Min
Grab Max
Range 134.75
Min 22
Max 1014
Curr. Value 140

Saubern der Oberflache

Um die Oberflache des DaVinci-S zu reinigen, benutzen Sie ein weiches Tuch und
Wasser. Die Benutzung von Alkohol oder aggressiven Reinigungsmitteln kénnte die

durchsichtigen Teile der Oberflache matt werden lassen.

Garantie

DaVinci-S besitzt eine 24monatige Garantie gegen Herstellungsfehler.

Achtung

Das DaVinci-S ist nicht fur den Stral3enverkehr zugelassen.
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